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Abstract:  

 The system of automatic temperature adjustment in the working zone of the furnace based 

on fuzzy logic is a more stable control system than the traditional stabilizing control system in the 

conditions of mostly non-linear relations between input and output sizes. 
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 Газ ва ҳавонинг максимал сарф қийматида жараённинг тажрибавий статик 

характеристикасининг "температура,0С – ИМ(ижро механизми) ҳолати,% юриш" 

координатасидаги кўриши (1) тенглама билан ифодаланади[23]: 

Y(x)=1163.68+1.505x+0.385x2-0.0075x3                           (1) 

 Жараён қуйидаги тажрибавий олинган динамик параметрлар билан ифодаланади: 

объектнинг узатиш коеффициенти – Kоб = 0.62 ( 
С.

0

%юриш
 ); вақт доимийси –Tоб =6 сек; кечикиш 

вақти – τкеч=0.5 сек. τ =0 га қадар бўлган дастлабки барқарор температура Т(τ=0)=422(0С), 

клапаннинг ҳолат позицияси эса юришнинг 50 фоизини ташкил қилган, ИМ тезлиги Kим= 8 ∗
%юриш

сек
,  носезгирлик  зона ∆Y=0.01 сифатида қабул қилинган. 

 Вақт τ=0 да вазифани Ттоп (τ) =840 (0С) га ўзгартириш учун сигнал келди. Ноаниқ 

ростлагичнинг синтезида ҳисоблашнинг дискретлаштириш даври (∆τ=0.05сек) да ҳақиқий 

шароитларни ҳисобга олган ҳолда, меъёрлаштирувчи ўлчов омилларининг катталиклари  K3 = 

-1600; K4 = -1000 қабул қилинади. 

τ≤0 вақтда жараён олдинги параметрлар билан ифодаланади:  
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R1 қоидага кўра жараённи бошқариш амалга оширилади. 

 

 X3 ва X4 реал ўзгарувчилари учун мутаносиб тегишлилик функциялари келтирилган 

маълумотлар ёрдамида аниқланади.  

 

 Қоидалар базасига мувофиқ, биз минимал операциядан фойдаланиб, йўналтириш 

даражаларни қидиришни амалга оширамиз. Ҳар бир қоидага биноан "чиқиб 

кетиш(йўналтириш)" қуйидагича бўлади: 

 

 (10) ифодага мувофиқ Y=0.269 ни топамиз. ∆Y˂0.269 дан бошлаб, ИМ U= +1 да Т(τ) 

қийматини ошириш учун клапан очиш йўналиши бўйича ҳаракат қила бошлайди;  
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 Саноат печлари ишчи майдонида кўплаб тасодифий омиллар ва кириш ва чиқиш 

параметрлари ўртасидаги асосан чизиқли бўлмаган боғланишларни ҳисобга олган ҳолда 

температура назоратининг анъанавий бошқарув тизимларини қўллагандан кўра ноаниқ 

мантиқ принципига асосланган назорат тизимидан фойдаланишнинг бир қатор афзалликлари 

мавжуд,яъни: вазифага чиқиш тезлиги, тезкорлиги, динамик хатосининг (1% га нисбатан ~ 

3%) кичикроқ қийматини сақлаб туриш қобилияти ва ўтиш жараёни ИМ ресурсига салбий 

таъсир кўрсатадиган ортиқча таъсирлар ва ўзгаришсиз давом этади. 

 Шуни таъкидлаш керакки, ноаниқ назорат алгоритмларини синтез қилиш усулларини 

қўллаш ёрдамида комплекс назорат объектларини оптималлаштиришни кенг қамровли 

математик тадқиқотлар ўтказмасдан амалга ошириш мумкин. 
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