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Abstract:  

 Many random factors of the temperature and pressure automatic adjustment system in the 

furnace working area based on fuzzy logic, as well as non-linear relationships between input and 

output sizes, are more stable than traditional stabilizers. The optimal values of the quantitative 

coefficients are determined for the developed automated control system. 
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Аннотация:  

Ноаниқ мантиқ асосидаги печ ишчи зонасидаги температура ва босимни автоматик 

ростлаш тизимининг кўплаб тасодифий омиллар ҳамда кириш ва чиқиш катталиклари 
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ўртасидаги асосан чизиқли бўлмаган муносабатлар шароитида анъанавий стабиллаштирувчи  

бошқарув тизимларидан афзалликлари мавжуд. Ишлаб чиқилган автоматлаштирилган 

бошқарув тизими учун миқдорий коеффициентларнинг мақбул(оптимал) қийматлари 

аниқланади. 

 

Калит сўзлар:  

Ноаниқ мантиқ, Лингвистик ўзгарувчилар, 

 

Кириш параметрларКўрилаётган печ ишчи зонасидаги босимни автоматик бошқариш 

системасида ноаниқ регулятор НР ноаниқ мантиқий тамойилга мувофиқ равишда қуйидагича 

назорат фаолиятини амалга оширади. Лингвистик ўзгарувчилар киритилади: X1 - "мос 

келмаслик(хатолик)"; X2- "мос келмаслик(хатолик) ўзгариш тезлиги"; Y - "нормализация 

қилинган бошқарув сигнали". Y бошқарув сигналини ишлаб чиқишда X1 хатолик(мос 

келмаслик) лингвистик ўзгарувчиси қуйидаги мос келувчи лингвистик катталик билан 

алмаштирилади:  - "ижобий катта";   - " ижобий кичик";  - "нол";  - " салбий 

кичик ";   - " салбий катта " [16,17].Худди шундай, биз лингвистик X2 ўзгарувчан 

қийматлар яқинлашиш функцияларини аниқлаймиз.  

Чиқиш лингвистик ўзгарувчиси Y нинг ноаниқ қийматлари мажмуи Bi  функциялари 

билан белгиланади: B1- "ижобий катта"; B2 - " ижобий кичик "; B3- "нол"; B4- " салбий кичик "; 

B5- " салбий катта ". Чиқиш лингвистик ўзгарувчининг ноаниқ тўпламларини  вектор 

сифатида ифодаланиши мумкин: 

Bi=[1;0.5;0;-0.5;-1] 

 3.4-расмда кириш ўзгарувчилари X1 ва X2 нинг қийматига қараб, ноаниқ тўпламнинг 

тегишлилик функцияси   ва уларнинг параметрлари қийматлари график равишда 

берилган. 

Биз кўриб чиқилаётган тизимда, X1 ва X2 лингвистик ўзгарувчилари учун қуйидаги 

тегишлилик функцияларини танлаймиз:  

 

 
1.4-расм. Кириш параметрлар X1 ва X2 учун ноаниқ тўпламларнинг тегишлиик функцияси 
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X2 лингвистик ўзгарувчиси учун тегишлилик функциялари X1 ўзгарувчиники каби 

ёзилади. Кириш ўзгарувчилари X1 ва X2 ўзгарувчилари учун  ноаниқ тўпламнинг 

тегишлилик функциялари 1.4-расмда келтирилган. 

Ноаниқ назоратни амалга ошириш ва ноаниқ ростлаш қоидаларини шакллантириш 

жараёнида, печ иш зонасида ноаниқ босим назоратини белгиловчи асосий энергия 

тежамкорлик қоидаси қабул қилинди. Бу қоида қуйидагича ифодаланади:" агар ε(τ) жорий P(τ) 

ва P3(τ) стабиллаштирилган назорат қилинган параметрларнинг белгиланган қийматлари 

ўртасида мос келмаса, унда хато сигналини бартараф этиш учун бошқариш сигналини яратиш 

керак, бунда белгиланган вақтда ε(τ)=0 бўлганда  бошқариш жараёни тугалланган бўлади ". 

 ИМ ҳаракатининг йўналиши ва вектор Bi нинг қиймати ҳар доим хато сигналида талаб 

қилинадиган ўзгаришларга мос келиши ва унинг қийматини нолга тенглаштириши керак. 

Саноат печкасининг иш зонасида амалга ошириладиган ноаниқ босим тизимининг ишлаши 

қуйидаги қоидалар базаси билан белгиланади: 
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Ҳар бир қоида мантиқий равишда ҳақиқий вазиятни тавсифлайди ва тегишли назорат 

ишини таклиф қилади . 

 Ёки R3 рақамли қоидани олсак, " Агар ростланадиган қиймат P(τ) белгиланган 

қийматдан бироз каттароқ бўлса (  =" Салбий кичик ") ва хато сигналининг ўзгариш 

даражаси нолга (  =" нол ") яқин бўлса, ноаниқ регуляторнинг чиқишида кичик шкала 

бўйича хато сигналини бартараф этиш ва босимни B4 = " Салбий кичик " камайтириш учун 

мутаносиб сигнал ишлаб чиқарилади, яъни клапан очиш ҳолати томон йўналтирилади.Барча 

бошқа қоидалар ҳам худди шундай тартиб билан шакллантирилади. 

 
Ноаниқ чиқиш натижасини ростлаш ҳаракати аниқ жисмоний қийматига айлантириш 

учун "дефаззификация" жараёни амалга оширилади. Бунинг учун ишлаб чиқарилган 

бошқарув сигналининг аниқ қиймати (нормаллаштирилган назорат ҳаракати)  (10) 

формуладан  аниқланади:  
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